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Bloc Fonction PourCent_PID 

Fonction PourCent_PID 
Symbole 

 
Fichier PourCent_PID.zip
API CJ1xx-V4, CJ2 
Conditions 
d’utilisation 

Le bloc fonction PourCent_PID utiliser l’instruction PID(190) avec des variables 
d’entrées/sorties exprimées en % (mesure, consigne, sortie etc..) 

 

http://support-omron.fr/zip/PourCent_PID.zip
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Variables d’entrée 

Nom type Plage de valeur Description 
EN Booléen OFF, ON  Exécute le bloc fonction 
A_M Booléen OFF, ON  Auto ou Manu 
Kp Réel 0,1 à 999,9 Gain 
Ti Réel 0 à 8191 Temps d’intégrale 
Td Réel 0 à 8191 Temps de dérivée 
Period_s Réel 0,01 à 99,99 s Période d’échantillonnage 
Direction Booléen OFF, ON  Sens 
MV_at_PVeqSP Booléen OFF, ON  Valeur de sortie quand PV=SP 
Alpha Réel 0 à 0,99 Coefficient 
Calcul_PID Booléen OFF, ON  Front Montant/Permanent 
MV_at_PIDstart_IMV Booléen OFF, ON  (Cf Note) 
MV_at_PIDstart_Bumpless Booléen OFF, ON  (Cf Note) 
SP_Min Réel 0% à 100% Consigne Minimale 
SP_Max Réel 0% à 100% Consigne Maximale 
MV_Min Réel 0% à 100% Sortie Minimale 
MV_Max Réel 0% à 100% Sortie Maximale 

 
Variables de sortie 

Nom type Plage de valeur Description 
ENO Booléen OFF, ON  Indique l’exécution du bloc 

fonction 
Error Booléen OFF, ON  Indique si une erreur s’est 

produite pendant le calcul PID 
 
Variables d’entrées/sorties 

Nom type Plage de valeur Description 
PV Réel 0% à 100% Mesure 
SP Réel 0% à 100% Consigne 
MV Réel 0% à 100% Sortie 

 
 Note : se reporter à la documentation Condensé PID
 

http://support-omron.fr/pdf/PIDOmron.pdf

